
順序 時間 學生 指導教授

1 10:00-10:08

林秉霖

璩文洋

劉東岦

陳秉宏

張賢廷

2 10:10-10:18 郭育婷 廖昭仰

3 10:18-10:33 Nguyen Huu Gum 吳育仁

4 10:35-10:50 Pradita Firmansyah 吳育仁

5 10:52-11:07
Helmi Kusuma

Perdana
吳育仁

6 11:10-11:25 Trung-Hieu Tu 吳育仁

Mechanomyography Based Remote-

controlled Humanoid Robotic Hand

注意事項：

A. 「壁報展示組」：

(1) 以 A0規格製作英文壁報 (系內評比時以電腦投影方式呈現即可) ，並以英文說明5分鐘，詢答3分鐘。

(2) 評分原則：專題內容、壁報呈現、口語表現 各占1/3 。

B. 「口頭報告組」：

(1) 每組以英文簡報限時10分鐘，詢答3分鐘。

(2) 評分：專題內容、PPT呈現、口語表現 各占1/3 。
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Stectral fitting of light therapy for Wound

Dressings by Reinforcement Learning

口

頭

報

告

組

參賽題目

Numerical Cutting Simulation of Straight-

lobe Roots Rotor Using A Novel

Cylindrical Internal-skiving Cutter

A Study on Dynamic Balancing of

Variable-pitch Screw Rotors for Dry

Vacuum Pumps

Design and manufacture methodology of

conical rotors with variable pitch for dry

screw vacuum pumps

A Study of Side Milling Processes for

Multi-stage Roots Rotors on a Vertical

Machine

壁

報

組


